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"Paris-Saclay Autonomous Lab":

Novos servigcos de mobilidade autébnoma, elétrica e partilhada.

O projeto "Paris-Saclay Autonomous Lab" tem como objetivos criar e experimentar
diversos servicos para uma mobilidade mais inteligente, auténoma, elétrica, publica e
privada, em complemento da oferta de transportes existente no territério de Paris-
Saclay.

e Trata-se de implementar e testar um sistema completo de transporte auténomo, que
inclui veiculos auténomos, um dispositivo de supervisao, uma infraestrutura conectada
e aplicagoes, com o objetivo de definir as condigées de implementagdo de um servigo
de mobilidade autbnoma em maior escala.

e A experiéncia sera progressivamente aberta a um painel de utilizadores com veiculos
autonomos e elétricos, a saber, trés protétipos do Renault ZOE Cab e um miniautocarro
Transdev-Lohr i-Cristal.

e O Grupo Renault, o Grupo Transdev, o IRT SystemX, o Instituto VEDECOM e a
Universidade Paris-Saclay estao na origem do projeto "Paris-Saclay Autonomous Lab",
langado sob o nome EVAPS (eco-mobilidade com Veiculos Autonomos na regidao de
Paris-Saclay).

O projeto "Paris-Saclay Autonomous Lab" é uma iniciativa do Grupo Renault, do Grupo
Transdev, do IRT SystemX, do Instituto VEDECOM e da Universidade Paris-Saclay e visa
desenvolver novos servigos de mobilidade em condugéo autonoma — ou seja, sem condutor — em
via dedicada, vias publicas e polo universitario, em complemento das solugcbes de transporte
existentes no planalto de Saclay.
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Experimentar servigos de mobilidade autbnoma complementares as atuais ofertas
de transporte

O projeto "Paris-Saclay Autonomous Lab" prevé:

e Um servico de transporte publico noturno em via dedicada, com um miniautocarro
autonomo Transdev-Lohr i-Cristal, que servira os bairros do planalto de Saclay, a partir da
estacdo ferroviaria de Massy, fora das horas de funcionamento dos servigos regulares
existentes, apoiando-se nos corredores da rede de Transporte Publico utilizados pelos
autocarros.

Das 00h30 as 3h00 da manha, um miniautocarro auténomo Transdev-Lohr i-Cristal percorrera,
nos dois sentidos de circulagio e com quatro paragens, uma distancia total de
aproximadamente seis quilédmetros.

Este servigo visa criar uma perfeita coeréncia entre a atual oferta de transporte publico, numa
l6gica de continuidade de servico com um alargamento do horario. Na realidade, otimiza as
infraestruturas rodoviarias existentes, bem como a velocidade comercial, gracas a utilizagao
das vias dedicadas ao transporte publico.

¢ Um servigo de veiculos a pedido, durante o dia, prestado com protétipos do Renault ZOE

Cab autonomos no polo cientifico e tecnolégico de Paris-Saclay. Este servico permitira as

pessoas que se dirigem ao espaco universitario, em transporte publico, deslocar-se livremente

na zona.

Funcionamento do servigo:

- O utilizador solicita em tempo real, ou através de reserva, um veiculo a partir de uma
aplicacéo dedicada.

— Um protoétipo do Renault ZOE Cab auténomo e elétrico recolhe o utilizador no ponto de
embarque mais proximo.

- O utilizador instala-se no veiculo e deixa-se conduzir até a paragem mais proxima do seu
destino.

- Se necessario, o veiculo pode parar durante o percurso para recolher um outro passageiro
que ira efetuar todo ou parte do mesmo trajeto.

Este servico visa uma exploragdo otimizada do territério, com pontos de recolha e de

desembarque que néo perturbam a circulagdo dos outros utentes da estrada, escolhidos tao

préoximos quanto possivel dos locais mais frequentados e nunca a muito mais de 300 metros.

Compreender as condigoes de implementagao de servigos de mobilidade auténoma
em maior escala

O projeto "Paris-Saclay Autonomous Lab" integra tecnologias de ponta em matéria de
inteligéncia integrada a bordo dos veiculos, de sistema de supervisdo, de infraestruturas
conectadas, bem como de redes de telecomunicagbes seguras.

Os servigos do "Paris-Saclay Autonomous Lab" serdo progressivamente abertos a painéis de
utilizadores, para recolher as suas opinides e expectativas (qualidade dos servigos, ergonomia das
aplicagdes moveis, conforto a bordo dos veiculos, etc.).
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Desenvolver um sistema completo de transporte autbnomo

¢ Veiculos autonomos inteligentes

100% elétricos e dotados de tecnologias autonomas, os protétipos do Renault ZOE Cab e o
miniautocarro Transdev-Lohr i-Cristal integram tecnologias quer permitem identificar a
presenca de outros veiculos e de pedes, a gestdo dos cruzamentos, das rotundas, das bandas
sonoras € o reconhecimento da sinalizacdo luminosa. Estes veiculos estdo equipados com
sensores tipo GPS, lidar, cdmaras, uma central inercial, bem como software de condugao
auténoma, com total autonomia em zonas especificas.

A experiéncia é realizada com um "operador de segurang¢a" a bordo do veiculo.

¢ Aplicagoes cliente intuitivas e faceis de utilizar

- A aplicagcdo Mobibot by Transdev, para smartphone, permite acompanhar o trajeto
realizado pelo miniautocarro Transdev-Lohr i-Cristal, em tempo real. Desta forma, o
utilizador pode saber a hora de chegada do miniautocarro a sua paragem, além de poder
visualizar uma simulagao do percurso, tanto em termos geograficos como de tempo, até ao
destino, com integragdo do eventual trajeto a pé.

- Uma aplicagdo smartphone Marcel, especifica a experiéncia ZOE Cab, permite reservar
um veiculo auténomo mediante pedido, para uma viagem imediata ou agendada.
Consoante a localizacido do utilizador, a aplicagdo encaminha-o para o ponto de recolha
mais proximo e indica o tempo de chegada do veiculo. A bordo do veiculo, o utilizador
pode seguir o trajeto na aplicagdo e a hora de chegada ao ponto de destino.

¢ Uma infraestrutura urbana conectada
Os servigos do "Paris-Saclay Autonomous Lab" devem inserir-se no fluxo de circulagao e
atingir velocidades compativeis com o transito, garantindo um excelente nivel de seguranca,
tanto em estradas com dois sentidos de circulagdo, como em vias reservadas a transportes
publicos. Para atingir estes niveis de servigo, os parceiros do projeto decidiram implementar e
testar uma infraestrutura conectada composta por sinais luminosos conectados, sensores e
equipamentos de conectividade instalados nas bermas da estrada.

¢ Uma supervisao a partir de um Posto de Controlo Centralizado
A supervisao permite, a partir do Posto de Controlo Centralizado situado na estacao ferroviaria
de Massy, acompanhar e controlar, em tempo real, o bom funcionamento dos servigos. O
supervisor pode visualizar o conjunto dos veiculos em circulagéo, controlar o respetivo estado,
o estado dos componentes do sistema e, gracas a infraestrutura conectada, antecipar os
eventuais obstaculos no percurso e intervir, se necessario. O supervisor tem a possibilidade de
contactar diretamente os passageiros e interagir com eles.

A mobilidade auténoma partilhada representa uma oportunidade para as cidades devido aos
beneficios esperados a longo prazo: flexibilidade e disponibilidade dos servigos, fluidificacdo do
transito, impacto na qualidade do ar, ganho de espaco nas cidades, etc....
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